Przedmiar robot
UL £ OTHA
Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia | jm. | Poszcz | Razem

1 Roboty przygotowawcze
1|KNR-W 2- |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - trasa drog w te- |km
1

d.1|01 0113-03 |renie rowninnym
analogia
0.100 km 0.100
RAZEM 0.100
2 Podbudowa
2|KNNR 6 Profilowanie i zageszczanie podtoza wykonywane mechanicznie w m2
d.2|0103-03 gruncie kat. 1I-IV pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni
450.00 m?2 450.000
RAZEM 450.000
3 Nawierzchnia
3/KNNR 6 Oczyszczenie mechaniczne nawierzchni drogowych bitumicznych m?2
d.3/1005-06
360.00 m?2 360.000
RAZEM 360.000
4|/KNR 2-31 |Skropienie nawierzchni drogowej asfaltem m?2
d.3/1004-07
710.00 m?2 710.000
RAZEM 710.000

5/KNR 2-31 |Nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznych grysowych - warst- |m2

d.3/0310-01 wa wigzaca asfaltowa - grubo$¢ po zageszcz. 4 cm
360.00 m2 360.000

RAZEM 360.000

6|KNR 2-31 |Nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznych grysowych - warst- |m2
d.3/0310-05 wa $cieralna asfaltowa - grubo$¢ po zageszcz. 4 cm

0310-06
350.00 m?2 350.000
RAZEM 350.000
4 Regulacja studzienek
7|KNR 2-31 |Regulacja pionowa studzienek dla urzadzen podziemnych, studnie szt.
d.4/1406-03
analogia
3.00 szt. 3.000
RAZEM 3.000
5 Pobocza
8/KNNR 6 Pobocza - warstwa gérna podbudowy z kruszyw tamanych gr. 8 cm m?2
d.5/0113-04
analogia
100.00 m?2 100.000
RAZEM 100.000
=9

Norma PRO Wersja 4.20



